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Funktionsbeschreibung

PvTimer

Zeit-Fahrplane flr Prozessvariable
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1 Ubersicht

Gelegentlich besteht bei Leitsystemen die Anforderung, verschiedenen Prozessvariablen zu
bestimmten, unregelmaBigen Zeiten bestimmte Werte zuzuordnen. Hierdurch kénnen bei-
spielsweise Steuerfolgen ausgelést oder Sollwerte gesetzt werden. Der Programmkomplex
PvTimer bietet mit einfachen Mitteln die Méglichkeit, fir eine beliebige Anzahl von Prozessvari-
ablen zeitliche Fahrplane zu erstellen.

PvTimer umfasst zwei Programme:

o PvTimerDlg: der Dialog erfasst neue Fahrplaneintrage und Anderungen im bereits vor-
handenen Fahrplan. Neueintrdge, Anderungen und Léschvorgange kénnen in einer Dia-
logmaske eingegeben werden.

o PvTimerVer. das Verarbeitungsprogramm lauft zyklisch (mindtlich) im Hintergrund ohne
Benutzeroberflache und fuhrt das Eintragen der PV-Werte gemaR Fahrplan aus.

Die kleinste zeitliche Aufldsung fir PV-Fahrplaneintrdge ist eine Minute.

2 Systemvoraussetzungen

PvTimer erfordert die selben Betriebssystem-Voraussetzungen wie Resy®-PMC, d.h. es ist auf
einem Arbeitsplatz des Prozessleitsystems lauffahig. PvTimer setzt zur Laufzeit voraus, dass
der PMC-Manger (PmcMgr) gestartet ist.

Der PMC-Benutzer des Programms muss beim Setzen von PV-Werten Uber die allgemeine und
die PV-spezifische Steuer-Privilegierung flr die beteiligten PVs verfigen. Der Windows-
Benutzer sollte Mitglied der Benutzergruppe "Hauptbenutzer" sein.
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3 Die PvTimer-Programme

Die Parametrierung des PV-Fahrplans (Eintragen, Andern, Léschen von PV-Zeitereignissen)
erfolgt Uber den Parametrierungsdialog PvTimerDlg. Die Betriebsmittel-Bezeichnung im Dialog
entspricht hierbei nicht dem realen PV-Namen der PV, sondern ist ein flr den Bediener einfa-
cher zu erfassender Begriff. Benutzeroberflache des Parametrierungsdialogs:

ff' PvTimer - Dialog =] o =]
Datei Einstellungen  Progeammiberwachung 7
- P-Fahiplan-
Fitler Betrisbsmittel. | Anzahl Eintréige: 11 & L £
Cratumi/Ubrzsit. | Betriehemittel | Test sl el s
21.05.2M0 1200  Block B Normalregime —EabiplarElement .
03052010 1200 | Block & Leistungsminderina
09.06.2010 16:30 |Block B F ahiplanstillstan Ausuatil D atum
22062010 1630 | Block & Maormalregime
06.07.2010 1817  Feiettage Yatertag 2l dunizmo ]
11.07.2M0 2222 Block A Fahrplanstillstand
15.07.2010 0200  Block A R evizion 11 2 3 4 5 B
13.07.2M0 1229 Block B Fahrplanstillstand o8 6@ 101 12013
1907200 1321 Block A Leistungsrinderung 14 15 16 17 18 13 20
13072010 1411 Blocka Fahrplarstillztand 21 22 23 2 X% X7
19.07 2010 1816 | Block B Fievizion &8 29 30 1 2 34
B ‘B 7 8 8 10M
T iHeute: 27.05.2010

09.06.2010 16:30

Uhrzeit

|b 2o =

Auzwahl Betiebsmitte]

{Elock B =~
Auswahl Zustandstext
IFaI wpla harid j
& |
Hismeshimesn

| Abbrechen

!WT | Programmstatis: 0K, |

Abbildung 1: Dialog PvTimerDlg

Das Verarbeitungsprogramm PvTimerVer |auft zyklisch im Hintergrund und fuhrt das Eintragen
der PV-Werte gemaB Fahrplan aus. Hierbei wird beim Wechsel des System-Minutenwerts ge-
pruft, ob zeitlich der nachste Fahrplan-Eintrag auszufiihren ist. Ist dies der Fall, wird die ent-
sprechende PV im Leitsystem auf den festgelegten Wert gesetzt. AnschlieBend wird der nachs-
te Fahrplan-Zeitpunkt berechnet und abgewartet.

Da PvTimerVer auf einem Benutzerarbeitsplatz lauft und nicht standig flr die regulare Bedie-
nung erforderlich ist, wird das Programm direkt in den Infobereich (System-Tray, in dem z.B.
auch der PMC-Manager und PMC-Server aufgelistet ist) gestartet.
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